MANUAL DO MOTOR STANDARD Nardelli

S-35/45 mm PERSIANAS

e Desenvolvido para movimentar cortinas, persianas e toldos;

e Composto por quatro partes: estator & rotor / freio / caixa de
velocidades e interruptor de limite;

e Tamanho pequeno, leve, baixo ruido, ajuste de curso com precisao, facil
instalacao;

e Motor tem funcao de autoprotecdo “exact-hot”, ele para de funcionar
quando o tempo de trabalho continuo estiver atingindo 4-6 minutos e a
temperatura do tubo do motor estiver acima de 110 °C. O motor devera

co ntato Seco ficar parado por volta de 3 a 10 minutos e voltara a funcionar

corretamente quando recuperado.
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AVISOS

Nao fazer furo no motor
Manter afastado da dgua
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Evite ingresso de 4gua no motor. Faca uma goteira com o cabo Manter afastado de corrosivos Nio colocar na dgua y,
PREPARACAO DO TUBO DE ROLO h
Trava de sequranca . D A —— ” 6
Tubo redando ’ A Polia —
) s > »
i ﬂ:‘ A . Tubo octogonal | .
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Se o tubo for redondo, encontre o local correto para bater a trava de seguranca. Observe a localizaco da trava de seguranca Tubo cilindrico
Nao precisa da trava se o tubo for ranhurado ou octagonal. no tubo e depois instale a polia /
_ i Tonde  fg ; Mioprecisadatava fo -y’ [} Trava de O\
- INSTALACAO A-tixo deadonaments ] guranga [ - xo deacionamento — a8 de sequranga [ B it —— seguranca
Adaptador -
Coroa / P 4 a#b
,/‘/
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Insu aa Coroa 9 Insira o Adaptador 9 Insira a trava de e Instals no tubo Bata a trava de seguranca
segunranca e fixe o tubo

FIXACAO Trava de

sequranga

7 Tmase
[ — ~i

Insira a trava de sequianca nacabega quadrada
de metal

Nivel da bolha

Veri que se a posicao estd na horizontal

CABO ELETRICO E CONEXAO —
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Azul = Neutro @ 1— Branco =Neutro
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Sentido hordrio: Aumentar curso Protbido usar parafusadeira, use apenas o regulader A- Linha azul posicho limite para CIMA & ou para BALXD
Intermuptor manual Sentido anti-hordrio: Diminuir curso ([chaweta) para ajustar a posigho de curse e garantir B- Linha Vermelha: Nova posicdo depots de reajuste
\_ configurar a velocidade abaixo de 30rpm:imin Y,

AJUSTAR POSICAO DE LIMITE
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Instalacao 1 o / g f
m' Direita | e .
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| Baixo"\ Baixo
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Esquerda |
A. Quando a cabeca do motor estiver do lado B. Ajuste o botao “CIMA” para configurar a B. Ajuste o botao “BAIXO” para configurar a
esquerdo, as cortinas se movimentam para frente posicao de limite do ponto alto posicao de limite do ponto baixo
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Definir a p ali para o

ponto ALTO i >

& Em diregdo a *-" no sentide Pressions Em diregdo a *+" girar no Paosigka PONTO
Predgione
—- B PARA BAIKD hordrio gire o boto de PARACRLY sentido anti-hordrio Até  ALTO estd ajustada
mm== Quando a posicao limite para CIMA ajuste até que a cortina que a corting corra para a
estiver acima do local esperado corra abaixo do esperado posicio esperada
Ligue o motor Pressicne para CIMA m
——
e
B
P

A
Ern diregio a “+* girar no Posicho da porto

Quando a posicao limite para CIMA Tess ore

estiver abaixo do local esperado FARA T MA sentido anti-hordrio até ALTO et ustada
CUE A corling COma para a
posigio esperada

Definir a pos imite de

o IS Em direcdo a "= ne sentido Pressione Em direcioa "+"girarno  Posigho do pomtn
Qu?ndo a posicdo limite para BAIXO PARACMA hioraris gire o botds de FARA BAING sentido anti-horirio até BAIND esth ajustada
estiver abaixo do local esperado .
- i a;usteal.é. que a cortina que a corling coma para a
@ corra abaixe do esperado posicio esperada

-

Ligue o mator Prassione para BAIXO

Ay l—
E;_ R R Em diregso a “+"girar no gt Lt
s sentido anti-hordrio até
Quando a posicao limite para BAIXO Gue & corting OOrra para A
estiver acima do local esperado posicio esperada
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Instalacao 2

Esquerda u

Direita

A.Quando a cabega do motor estiver do lado

O N N B. Ajuste o botado “CIMA” para configurar a B. Ajuste o botao “BAIXO” para configurar a
direito, as cortinas se movimentam para frente

posicao de limite do ponto alto posicao de limite do ponto baixo




Definir a posicao limite de para

o ponto ALTO

- A
0¥
—_— Quando a posicho limite para CIMA
estiver acima do local esperado
L{
Ligue o mator Pressione para CIMA —
B
B . ]
Ouando a posicho limite para CIMA

estiver abaixo do local esperado

Definir a posicao limite de para

3 —
o ponto BAIXO B
L ——
Quando a posicio limite para BAIXD

estiver ababo do local esperado

Bl

Ern direqdo a - no sentido

Protiione h

PARA BAIKD horirio gire o botio de
ajuste até que a corting
corra abaixo do esperado

——

Frusshos Em direcio a “+° girar no

PRRA LA sentido anti-hordrio até
que a cortina Cofma para a

posicio esperada

Em direcio a ':nu sentido

Fridilone

PRRA QA hardria gire o botio de
ajuste até que a corting
coara abaixo do esperado

o [

Em direcdo a "+ Qirar 00 Pasicio do pamo

P sentido anti-hordrio até  ALTO esté ustada
U 3 COrting COrma pana &
posicdo esperada
Posicha do ponto
ALTO et ajustada

Emdiregioa *+"girarng  Fositho do ponte
sentido anti-hordripate  BAND estd apustacha
que a corting corra para a

posicdo esperada

Ligue o mator Pressione para BAIXO
A
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N li | e3ka ajuns
R i o et PaAviao que a cortina corra para a
posicdo esperada
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Instalacao 3 — .
s c|ma/ tima raN
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Direita |’
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Esquerda Baixo Bai:n\*
A. Quando a cabega do motar estiver do lado & Ajuste o boto CIMA” para configurar a B..ﬁ!u;leobfztlao'ﬂ.lllm'paralcmurara
esquendo, ¥ Corinds s mavimentam por tras pasicda de imite do ponto alto pouigho de limite do ponte bauo
\

ao limite de para

o ponto ALTO

Quando a posicia limite para CIMA
estiver acima do lacal esperado

Prossione para CIVA

Ligue o motor

Quando a posicio limite para CIMA
estiver abako do lecal esperado

limite de para
o ponto BAIX

B

A TI:'/
Quando & posicho limite para BAIXO
estiver abaing do local esperado
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Ern diregdn a *-* no sentido
hardrio ging o botdo de
ajuste até que a cortina
corra abaixe do esperado
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Em direcio a "+~ girar no
sentide anti-hordnio até

Ligue o motor Pressions para BAIXD

Quando a posigso limite para BAIXO
estiver acima do local esperado

mcm
quia corting corra para a
posicho esperada
Fressione Ern diregio a *=" no sentido
R horéria gire o botao de
Ajuste abé que 3 corting
corra abaixo do esperado
— |: I|| | ——
LY
o
b Em I:_Iireqénla‘+‘girar no
PARA BALKD sentido anti-hordrio até

que a cortina coara para a
posicho esperada
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Em diregio a "+ girarng  Pasigio do ponto
""MWM sentido anti-hordrio até ALTO 418 spustada

qui a corting coma para &

posicdo esperada

v

Prortig o chor pant
ALTO estd ajustada

- @

Posigho do ponito
BAID e414 sjuitads

v

Posicka do ponta
BALKD e ajustada
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Instalacdo &4 —
Cima
(I
Esquerda |
Direita Balxo
A Quando a cabeca do motor estiver do lade .
direito, a5 Cominas s¢ Movimentam por tris
B. Ajuste o botda "CIMA" para configurar a B Ajuste o botdo "BAIND " para configurar a
posigho de limite do ponto alto posigho de imite do pento baixo
N r A
I, v ..'.
A -—
B 4 Presione Em diregio a ™" no sentido Fitions m di egirarng oo daponto
Quando aposiclo Imite para CIMA. PARA BAXD hm,:;“omwt PRRA COMA fm‘i'd':‘;:ifwgm::’ ALTO esti ahustacts
esthver acima do local esperado i N -
ajuste até que a cortina que a corting SOfra para &
ﬂ corfra abaixo do esperado posicio esperada
Ligus & motor Pressions PARA CIMA J -
AT
J'I — [ \'I
8 L i
K
A - Posicio do ponita
Quando a pasicho limite para CIMA Pl Emdireghoa+"giarno o Aluitads
estiver ababoo do local esperado PARA CIMA sentido anti-hordrio até
que a corting corra para a
posicdo esperada
Definir a posicao li mite de para ﬂ '_‘\ N
o ponto BAI > p—— ' .:I
B -
=S L Pretiione Em dir 3 i
egho a *-" no sentido Frevtione - Podicho da ponta
T Quanda 3 posiho imite para BAIXG PARACIMA horéric gire o botdo de PRRA BAND Emdirechoas"gimrno o), n e
g”-\—' estiver abalxo do kocal esperada ajuste até que a corting sentido anti-horario até
corra abaixn do esperado QU & COMiNA COra para 3
posicio esperada
. :/_.-—-h_\.
Ligue o motoe Pressione PARA BALKO — || m_— V \|
\ A
. - %
B ¥ — Em diregso a *+" girar no m‘;!’m“
: PARA BADGD sentido anti-hordrio até st atada
Duaindo 3 limite para BAIND :
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posicio esperada
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Resolucao de problemas
Itens Problema Motivo Resolucéo
. . a. A voltagem esti errada a. Trocar para tensbo nominal indicado no mator
1 m{cl;nl‘g:x;:mm:;nm!e?lz:e:.;:m b. Sobrecarga b Substituir por um motor com torque adequado
. Instalacho errada devido a acessarios presos c. Fevisar o3 acessdrios & certificar-se que a instalagho estd correta
Girar a coroa 1 ou 2 vezes em circubos com as
2 Apds ligh-lo na energia, o motor se A posicho limite estd apresentands falha e nio mios na diregio oposta do motor atualmente em
maovimenta scmente em uma direcdo esta abrindo funciona !
a, 0 mator estd no modo auto protecio ¢ a. Quando a temperatura cai (apds cerca de 3min), o motor
atinglu a temperatura acima 1102 voltard a trabalhar de novo.
3 O motor para de trabalhar de repente bA ia estd desligada. b. Uma vez ligado a energia, o motor voltard a trabalhar,
. 0 motor chegou na posicio limite. . Revisar se & necessario trocar a posicio limite,
Ao pressionar o controle ! botio para BAIXD, as Trocar &8 congodes dos cabos preto ¢
4 B Cabo errado
h_ cortinas comegam a se mover para CIMA. marromdvermelho




