MANUAL DO MOTOR RF * Nardelli

TELAS DEPROJEGAO

E-35/45 mm PERSIANAS

e Motor com receptor de RF (radio frequéncia) embutido

e Desenvolvido para movimentar cortinas, persianas, toldos e telas de
projecao.

e Composto por 4 partes: estator, rotor / freio / caixa de velocidade e
interruptor de limite de parada.

e Baixo ruido, ajuste de limite preciso e facil instalagdo.

e Sistema de autoprote¢do de temperatura, quando o tempo de trabalho
continuo atingir 4-6 minutos e a temperatura do motor atingir 110° C. O
motor para de funcionar por volta de 3-10 minutos e volta a funcionar
quando recuperar a condicdo ideal de trabalho.

Br B> Br_——=

te

Receptor RF embutido
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Manter afastado da 4gua

Nao bater no motor
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Evite Ingrm de dgua ne moter. Faga uma goteira com o cabo Manter afastado de corrosivos Nao colocar na agua

PREPARACAO DO TUBO DE ROLO
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Se uwhofnrmdundu\ encontre o local correto para bater a trava de seguranga. Observe a localizagio da trava de seguranga Tubo cilindrico
Nio precisa da trava se o tubo for ranhurade ou ectagonal. no tubo & depols instale a polia
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" INSTRUCOES B
A
—_—
Botdo de
PROGRAMACAO B
_—_ Proibido usar parafusadeira, use apenas o regulador A- Linha azul: posicéo limite para CIMA e ou para BAIXO
Fr Senl‘rdohur_ﬁr o o ':L_er (chaveta) para ajustar a posicao de curso e garantir B- Linha Vermelha: Nova posicao depois de reajuste
I B Verso B o A ot T B ey configurar a velocidade abaixo de 30rpm/min
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" CONFIGURACOES
O maotor realizard um breve

movimento de subida e decida.
Solte o botho CIMA

Q‘
- . 8 N
i i Ligue o motor
Pressione ESQUERDA/DIREITA  Pressione paracima = x
por 3 segundos

—e Concluido

para eleger canal

3
(o]
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Pressione ESQUERDA/DIREITA Ligue o motor

para eleger canal

O mator realizard um breve
movimente de subdda e decida,
depois solte o botio PARAR
ﬁ ,:an U\’«'JO

—
Pressione PARAR ! -
por 5 segundos

O maotor realizard
um breve movimentos
de subida e decida @

— |G GraMado

b S=——

Dentro de 10
... segundos - »
—

Cuando o mokar estiver Pressione

)
-

@ O
4

Quando o Motor estiver

Apagando unicos/todos os cédigos

]
Dentro de 10
segundos

O maotor realizard

um breve movimento
die subica & decida
el CSdigo0 UiNiCO
R - foi apagado

10 motor realizard
um breve movimento

r
H@ de subida e decida

=3 Todos 0s c6digos
foram apagados

O Pressione PROG ! — Continue pressionando
emmodo de programagio” (=1 e em “modo de programagic” por 1 segundo - por 7 segundo
Mudanca de direcao
® Dentra de 16 ™) Q motor realizard um breve - Dentro de 10 O moter realizard um breve
= sequndos o movimento de subida e decida = segundas e mowimento de subsida & decida
1 — % Conclufda 1 — a — Concluido

Ny A ,
Quanda o MSlor estivis

\ em “modo de programagao” Pressione

para Baixo

-

Quando o motor estiver
em “‘maedo de programagdo”

Pressione PARAR

®

AJUSTAR POSICAO
DE LIMITE -

Esquerda

Instalacao 1

Definir a posicao limite

ponto ALTO

A [ 4

2ressione para

SAIAD

Quando a posicio limite para CIMA
esthver acima do bocal esperado

Lirjue: & mator Bressinne para CIMA

L
B

NP

Quande a posigio limite para CIMA
estiver ababoo do local esperado

Pressione para

£ MA

Definir a posicao limite para o
ponto BAIXO

Quands & posighn limite para BAD  Pressions para
estiver abako do loecal esperado

CIMA
= - L
o | \[. —
Lirgue: o meastor
Pressione para BAIXL At -
¥

Quando a posicho limite para BAIXD  ~ressione para

estiver acima do bocal esperado BA X0
A
e
Instalacao 2 )
Esquerda d
Direita
A Quando a cabega do motor estiver da lado b ':-\:'_:_'-_f

direito, a5 cortinas se movimentam para frente

A Quando a cabega do mator edtiver do lsdo
esquendo, a5 CoMinas s movimentam par frenite

A
4l_.¢ !)....

oE -

-

Direita / s \

B. Ajuste o botdo "CIMA" para configurars
a posigho de imite do ponto alto

Em diregio a ™" no sentido
horario gire o botdo de
Bjuste Abé que a corting
corra abaieo do esperado

Pressione para

CIMA

v

Pedicio da ponla
ALTC estd ajustada

Ern difegio a "+ girar no
sentido anti-hordrio até
qui & corting Com para &
posicao esperada

Em diredo a "=" no sentido
hordrio gire o botdo de
ajuste até que a cortina
corra abaixo do esperado

Pressione para
BAIXO

v

Pasicio do ponito
BAIKD &14 sjustads

Ern clinggAo & 'o'gir.‘n nex

sentido anti-hordrio até
e A COrinGg COMma pard a

posicdo esperada
o \\\\\\ s, Cima
T
l |as]
Y Baixa

B, Ajuste o botio “CIMA® para configurar
& posicho de limite do ponto alto

B. Ajusie o botde "BAIXD " pam configurar
a posicho de limite do ponto bako

-

Poskcio do ponbo
ALTO edth sustacda

Em direcao a "+ girar no
sentido anti-hordrio ané
que a cortina corra para a
posicao esperada

-

Ern dire¢do a "+ girar no Poslgio do porto

sentido anti-hordrio ané BAIKD a3td ajustada
CUE A COMINA COMMa para a
posicdo esperada
"y
~,
P e
N
5 7 Y, Cima
[ . \
m:
e N
.
/ Balxo

B, Ajuste 0 botdo “BAIXO" para configurar
& podicho de limite do ponto baixd
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Definir a posicao limite para o
ponto ALTO - -

Posicao do ponto
ALTO est4 ajustada

Em direcdo a "-" no sentido
horaério gire o botdo de

Em direcao a "+" girar no
sentido anti-horério até

Pressionie para

Quando a posicao limite para CIMA  'ressione para ajuste até que a cortina A que a cortina corra para a
estiver acima do local esperado B/14C corra abaixo do esperado ' posicao esperada
B
.
— v
I igue o motor Cressione para B
CIMA T h
Al — Posicao do ponto
Em direcao a "+" girar n 4 aj
Quando a posicao limite para CIMA t(‘jd egaot‘ah ,g. § t,o QUDSLa el
estiver abaixo do local esperado Pressione para SETRY aq FICIEIIDER
CIMA que a cortina corra para a

Definir a posicao limite para o posicao esperada

ponto BAIXO m:l

B
A
A —— Fremreie L7 . ) .
Em direcao a "-" no sentido Pressi Em direcdo a "+"girarno  Posicao do ponto
Quando a posicao limite para BAIXO Presione: para horério gire o botao de B;\e&ﬂoone para sentido anti-horério até BAIXO estd ajustada
— estiver abaixo do local esperado CIMA ajuste até que a cortina que a cortina corra para a
@ corra abaixo do esperado posicdo esperada
| ="y
Liggue o tnotor Pressione para " t V
BAIXO M+ ¥,
A ) ; )
¢ )| Em direcao a "+" girar no Posicéo do ponto
B sentido anti-horario até BAIXO estd ajustada
Quando a posicdo limite para BAIXO ~ Pressione para que a cortina corra para a
estiver acima do local esperado BAIXO posicao esperada
- -/..
Cima e Cima 7 27~

Direita (5
\ \
Baixo Baixo *,
Esquerda ; ' s S
e A.Quando a cabeca do motor estiver do lado B. Ajuste o botao “CIMA" para configurar B. Ajuste o botdo “BAIXO" para configurar
L
— esquerdo, as cortinas se movimentam por tras a posicao de limite do ponto alto a posicao de limite do ponto baixo

Definir a posicao limite para o

ponto ALTO — v
A
¥ . .
8 Pressione para Em direcédo a "-" no sentido Em direcéo a "+" girar no Posiczo do ponto
Quando a posicao limite para CIMA BAIXO horario gire o botao de Pressic sentido anti-horario até ALTO esta ajustada
estiver acima do local esperado f 4 ; ESEE [PEr :
ajuste até que a cortina C M que a cortina corra para a
[}b f corra abaixo do esperado posicdo esperada
S, -
| —
| \
. = [l
Ligus: o motor — |
I'ressione para B__| S V
CItAn 1 I L
A Em direcao a "+" girar no Posicao do ponto
Quando a posico limite para CIMA sentido anti-horério até ALTO esta ajustada
estiver abaixo do local esperado Pressione pata que a cortina corra para a
o L CIMA 0sicao esperada
Definir a posicao limite para o posicaoesp
ponto BAIXO i /
p—- e
B
T p, Em direcao a "-" no sentido vty Gt Posicao do ponto
B, | ger—— - horario gire o botdo de . Emtvjlgegaotfh+ lg'lrartnlo BAIXO esta ajustada
Quando a posicio limite para BAIXO  Fressionie para ajuste até que a cortina Pressione para sentido anti-horario ate
estiver abaixo do local esperado CIIAL corra abaixo do esperado BAIXO que a cortina corra para a
posicao esperada
[ 1 — -
Liggue: & mastor Pressione para o ] g
BAIXO —

Em direcao a "+" girar no Posicao do ponto
- sentido anti-horéario até BAIXO esté ajustada

Quando a posigéo limite para BAIXO  Pressione para que a cortina corra para a

estiver acima do local esperado BAIXO posicio esperada
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Instalacao 4

Esquerda

A, Quando a cabeca do motor estiver do lade
diirgito, a3 coninds & movimentam por iris

Direita

B. Ajuste o botdo "CIMA” para confiqurar

a posicio de limite do ponto alto

. ci
. ;>\ Ima
"

*, /’r Baixo

-

B Ajuste o batho "BAIKO" para configurar
a posicdo de Emite do ponto baiko

Ligue o mator

Pressione para |

CIMA |

esthver abad do local esperada

inir a posicao limite par
onto BAI

'\,

Ligue o motor Pressione para

BAIKD

A
. 8
Quando a poasicio limite para BA
estiver acima do local esperado

CQuando a posicio limite para CIMA
esliver agima do local edperada

Quando a posicao lirmite para CIMA

Quando a pesicio limite para BAXO
estiver abaixo do local esperado

Em direcho a =" no sentido
horérie gire o botdo de
ajuste até que a cortina
corra abaixo do esperado

Pressione para

BAIXTy

Em direcio a “+" girar no
sentido anti-hordrio até
que 3 corting corra para a
posicio esperada

Pressicne para
ZIMAA

Em dire¢do a *-" no sentido

Pressiorie para h.urariogire obolau-lde
CRAA Aajuste até que a cortina
corra abaixo do esperado

>,

Em direcdo a "+ girar no
sentido anti-hordrio até
QU 3 COrtING COrma para
posicao esperada

Pressiane para
BAIAD

1k Le]

Pasicia do ponto

Em diregdo a “+" girar no ALTO) 4t ajustada

sentido anti-hordnio até
que a cortina coma para a
posicho esperada

Pressione para
CIMA

Pasigho do ponta
ALTO eitd apustacla

Pasicha da ponta

Em diregdo a “+"girar no
BALID et ajustada

sentido anti-hordnio até
que a cortina corra para a
posigho esperada

Pressione para
BAIXO

Posigha do pants
BARD it Jpustada

Resolucao de problemas

Itens Problema Motivo Resolucao
pa—— a. A voltagem esté errada a. Teocar para tensdo nominal indicado no motor
1 pas ligd-lo com a energia, o motor ndo G
furclana B 6 MOviTeNTa devagar b. Sobrecarga b. Substituir por um motor com torque adequado
c. Instalagdo errada devido a acessorios presos . Revisar o5 acessonios e cerificar-se que a instalacko estd cormeta
Girar a coroa 1 ou 2 vezes em circulos com as
2 Apds ligd-lo na energia, o motor se "*‘?‘““." limite esta apresentando falha e ndo méos na direcdo oposta do motor atualmente em
movimenta somente em uma diregio estd abrindo .
funcionamento.
a0 motor estd no modo auto protecio e a. Quando a temperatura cai (apds cerca de 3min), o motor
atingiu a temperatura acima 1109 voltard a trabalhar de novo.
3 O motor para de trabalhar de repente b. A energia esti desligada. b. Uma vez ligado a energia, 0 motor voltara a trabalhar.
¢. 0 mator chegou na posigio Hmite, c. Revisar se é necessario trocar a posicao limite.
Ao pressionar o controle / botao para BAIXO, as Trocar as conexdes dos cabos preto e
4 i Cabo errado
k cortinas comegam a se mover para CIMA. marrom/vermelho
v
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